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© MECANISME D'ACCROCHAGE A DECLENCHEMENT POUR HARNAIS. 

(57) L'invention concerne un mecanisme pour harnais, uti- 
lise dans les sports qui demandent un soulagement mus- 
culaire, tels que la planche a voile . Le mecanisme relie a 
un harnais a pour fonction de retenir par rintermediaire 
d'une piece d'accrochage (9), un organe de raccordement 
(1 0) fixe au greement , et de liberer cet organe de raccorde- 
ment (10) iorsque celui-ci exerce une force de declenche- 
ment. 

Cette piece d'accrochage (9) est constitute d'un noyau 
(19) comportant au moins deux bras (2) dont Tun appele 
bras d'accrochage (4) est destine a retenir I'organe de rac- 
cordement (10) et un autre bras (2) appele bras de rearme- 
ment (3) et destine au rearmement automatique de la piece 
d'accrochage (9) en position d'accrochage et au declen- 
chement en rotation de la piece d'accrochage (9) qui libere 
I'organe de raccordement (10) Iorsque celui-ci exerce une 
force de declenchement. 
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II s'avfere ggalement que 1' angle d'ouverture du crochet 6tant limi- 
ts, il se pourrait que le crochet ne realise pas son r61e de libSrer 
syst^matiquement l'6l6ment de liaison quand il le doit . 

De mgme, les forces de frottement de 1' Pigment de liaison s'exer- - 
05 cant sur l'616ment d'accrochage, ne pouvant 6tre ndgligg et pouvant 
6tre variable suivant ila position de l'^ldment de liaison, il est fort 
probable que 1*6 lament d'accrochage dans certaines circonstances ne 
fonctionne pas dans toutes les situations d£sir€es . 

Le mgcanisme d'accrochage h declenchement pour harnais selon la 
10 pr^sente invention comprend un corps prolong^ de deux pattes, d f une 
pifece d'accrochage mobile, d'un axe, d'une pifcee 61astique et d'un 
ensemble £lastique compose d'un chapeau de r^glage, d'un organe ^1 an- 
tique et d'un piston . 

L' ensemble glastique et la pifece 61astique ont pour rflle de per- 
15 mettre de d6clencher la rotation de la pifece d'accrochage et de per- 
mettre le rgarmement de^ pifece d'accrochage en position d'accrochage • 

Le corps possfede deux pattes qui maintiennent un axe supportant la 
pifcee d'accrochage mobile autour de son axe de rotation et pouvant - 
avoir une rotation entre ces deux pattes . 
20 Le mgcanisme d'accrochage h declenchement selon 1' invention per- 

met de retenir 1' organe de raccordement grflce h une pi&ce d'accrochage 
et de libdrer cet organe de raccordement lorsque celui-ci exerce une 
force de declenchement devenue sup£rieure & la force rgsistante d£si- 
x6e de 1' ensemble elastique • 
25 La force de declenchement se manifeste quand la force de 1' organe 

de raccordement s'exercantsur le bras de la pifece d'accrochage exercant 
la fonction de bras d'accrochage devient supgrieure & la force rtfsis- 
tante de 1' ensemble elastique resistant & la poussee du bras oppose de 
la pifece d'accrochage exercant la fonction de bras de rgarmement . 
30 Quand cette force rfeistante de 1' ensemble elastique est vaincue 

par la force de declenchement de 1' organe de raccordement s'exercant 
sur le bras d'accrochage de la pi&ce d'accrochage, le piston s'enfonce 
declenchant la rotation de la pi&ce d'accrochage qui libfere 1' organe 
de raccordement • 

35 La piece d'accrochage apr6s son declenchement en rotation realisera 

une rotation d'un certain angle, et se retrouvera automatiquement rear- 
m6e en position d'accrochage par 1 ' intermediaire de la piece elstique. 
II s'ensuit que le mecanisme d'accrochage a declenchement apr£s chaque 
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fonctionnement qui libere l'organe de raccordement se retrouve automa- 
tiquement de nouveau pret b fonctionner . 

Les dessins annexes illustrent 1' invention : 

la figure 1 represente en coupe vue de face, la forme generale de 

05 la piece d'accrochage . 

Figure 2 represente en coupe vue de face, le .necanisme d'accrocha- 
ge a declenchement selon 1' invention . 

La figure 3 represente la vue de droite du mecanisme d'accrochage 
a declenchement represents sur la figure 2 . 

La figure 4 represente la vue de dessus du mecanisme d'accrochage 
a declenchement represente sur la figure 2 . 

La figure 5 represente en coupe vue de face, le mecanisme d'accro- 
chage a declenchement lors du declenchement en rotation de la piece 
d'accrochage . 

15 La figure 6 represente en coupe vue de face, le mecanisme d'accro- 

chage a declenchement lors de son rearmement automatique . 

La figure 7 represente en coupe vue de face, le mecanisme d'accro- 
chage a delenchement rearme en position d'accrochage n'ayant pas a re- 
tenir l'organe de raccordement . 

La figure 8 represente la coupe A-A du mecanisme d'accrochage a 
declenchement represente sur la figure 7 . 

La figure 9 represente en coupe vue de face, une variante du meca- 
nisme d'accrochage a declenchement utilisaht une piece d'accrochage 
de conception differente . 
25 La figure 10 represente en coupe v/ue de face, un exemple de di- 

verses formes de conception de la piece d'accrochage . 

La figure 11 represente en coupe vue de face, une variante du me- 
canisme d'accrochage a declenchement . 

La figure 12 represente la coupe A-A du mecanisme d'accrochage a 
30 declenchement represent^ sur la figure 11 . 

La figure 1 represente en coupe vue de face, la forme generale de 
la pifece d'accrochage . 

Cette piece d'accrochage (9) qui est mobile autour de son axe de rota- 
tion (5) est composee d'un noyau (19) comportant au moins deux bras(2) 
35 dont au moins un bras (2) appele bras d'accrochage (4) est destine a 
retenir l'organe de raccordement (10) et que au moins un autre bras(2) 
appele bras de rearmement (3) est destine a rearmer la piece d'accro- 
chage (9) en position d'accrochage et a declencher la rotation de la 
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pi&ce d'accrochage (9) . 

Le noyau (19) de la pi&ce d'accrochage (9) comporte un algsage desting 
k 1 1 emplacement d'un axe (16) qui peut fitre mobile ou fixe, mais qui 
permet dans tous les cas de conception, que la pi&ce d'accrochage (9) 

05 soit mobile autour de son axe de rotation (5) . 

De plus, chaque bras (2) de la pi&ce d'accrochage (9) exercant la fonc- 
tion de bras de r^armement (3) comporte une face de pouss€e (17) desti- 
n6e k pousser la pifece £lastique (13) dans son logement et k enfoncer 
le piston (8) dans le corps (1) et, chaque bras (2? exercant la fonc- 

10 tion de bras d'accrochage (4) comporte au moins deux faces de rete- 
nue (24)(23) faisant entre elles un angle inf6rieur k 180 degr£s afin 
de former un crochet destine k retenir I'organe de raccordement (10) . 
De m§me, la face de poussge (17) de chaque bras (2) exercant la fonc- 
tion de bras de rgarmement (3) permet de pousser la pi&ce 61astique(13) 

15 dans son logement afin de permettre le r^armement automat ique de la 
pifece d'accrochage (9) en position d'accrochage . 

La figure 2 reprdsente en coupe vue de face,le m£canisme d'accro- 
chage k cteclenchement selon 1* invention qui a pour fonction de retenir 
un organe de raccordement (10) k 1'aide d'une pifece d'accrochage (9) 

20 et de lib^rer cet organe de raccordement (10) lorsque la tension de cet 
organe de raccordement (10) exerce sur la pi&ce d'accrochage (9) une 
force de dSclenchement . 

Le mgcanisme d'accrochage k dgclenchement repr£sent£ sur la figure 2 
utilise une pi&ce d'accrochage (9) compos£e d'un noyau (19) comport ant 
25 au moins deux bras (2) dont la distance entre leur extr6mit6 (20) et 
I'axe de rotation (5) est identique . 

faction de la force appelge force de d^clenchement, est de d^clencher 
la rotation de la pifece d'accrochage (9) autour de son axe de rota- 
tion (5) afin de literer I'organe de raccordement (10) . 

30 Le m^canisme d'accrochage k dgclenchement est constitu^ d'un corps (1) 
prolong^ de deux pattes (12) qui maintiennent un axe (16) pouvant fitre 
mobile autour de son axe de rotation (5) et supportant une pifece d'ac- 
crochage (9) qui est mobile autour de son axe de rotation (5) et qui 
est immobilisd en position d'accrochage par 1 ' inter mgdiaire d'une 

35 pifcce 61astique de r^armement (13) et d'un ensemble £lastique de d£- 
clenchement (6) (7) (8) . 

Pour une raison de commodity, le mScanisme d'accrochage 6 d6clenchement 
est conyu de manifere qu'aprfes chaque d^clenchement , il se retrouve 
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automatiquement rearme en position d • accrochage . 

L'ensemble elastique (6) (7) (8) permet de declencher la rotation de 
la piece d'accrochage (9), et la piece elastique (13) permet le rear- 
mament de la piece d'accrochage (9) en position d'accrochage afin que 
05 le mecanisme d'accrochage a declenchement lors de son fonctionnement 
se retroove automatiquement en position d'accrochage . 
Done, le mecanisme d'accrochage a declenchement lors de son fonction- 
nement, permet dans un premier temps de declencher la rotation de la 
piece d'accrochage (9) qui libere l'organe de raccordement (10), puis 
dans un deuxieme temps de rearmer automatiquement la piece d'accro- 
chage (9) en position d'accrochage . 

De ce fait, il s'ensuit qu'apres chaque fonctionnement du mecanisme 
d'accrochage a declenchement, celui-ci se retrouve de nouveau pret a 
fonctionner - 

15 L'ensemble elastique de declenchement (6) (7) (8) qui est loge dans le 
corps (1) comprend un organe elastique (7) qui prend appui sur le cha- 
peau de reglage (6 ) afin d'exercer une force sur le piston (8) qui se 
trouve lui-m&ne en appui sur la face d' appui (15) du corps (1) . 
La force de l'organe elastique (7) s'exercant sur le piston (8) et agis- 

20 sant sur le declenchement de la rotation de la piece d'accrochage (9) 
peut etre modifiee par le chapeau de reglage (6) • 

Le chapeau de reglage (6) qui peut se manipuler manuellement ou avec 
un outil, peut etre perce d'un trou de mis a l'air communiquont avec 
le volume de fonctionnement de l'ensemble elastique (6) (7) (8) per- 
25 mettant d'eviter une contre pression sur le piston (8) lors de son de- 
placement dans le corps (l) dans le cas ou le volume de fonctionnement 
se serait rempli d'eau . 

La piece elastique (13) qui est logee dans le corps (1) est destinee 
a rearmer automatiquement la piece d'accrochage (9) en position d'ac- 

30 crochage par 1 • intermediaire d'un de ses bras (2) . 

La piece d'accrochage (9) mobile autour de son axe de rotation (5) est 
composee d'un noyau (19) conportant au moins deux bras (2) dont la dis- 
tance entre leur extremite (20) et l'axe de rotation (5) est identique, 
ce qui permet que les bras (2) de la piece d'accrochage (9) peuvent 

35 exercer chacun deux fonctions differentes qui sont : la fonction de 
bras d'accrochage (4) et la fonction de bras de rearmement (3) . 
Ainsi apres chaque fonctionnement du mecanisme d'accrochage a declen- 
chement, au moins deux bras (2) de la pifece d'accrochage (9) changent 
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simultan6rhent de fonction . 

De plus, 6tant donnd que la pifece d'accrochage (9) est composge d'un 
noyau (19) comportant au moins deux bras (2) dont la distance entre 
leur extr6mit6 (20) et l f axe de rotation (5) est identique, il en r6- 
05 suite que lorsque n'inporte quel bras (2) de la pifcce d' accrochage(9) 
exerce la fonction de bras de r6armement (3), uh autre bras (2) exerce 
simultan6ment la fonction de bras d'accrochage (4) • 
Le piston (8) qui est en appui sur la face d' appui (15) du corps (1) 
a deux f one t ions . 

10 La premifere fonction du piston (8) est de r^sister par 1 ' intermSdiaire 
de l'organe Slastique (7) & la pouss6e du bras (2) de la pifece d'accro- 
chage (9) exercant la fonction de bras de r^armement (3) jusqu'S ce que 
la force de d6clenchement exercS par l f organe de raccordement (10) sur 
le bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) soit atteinte* 

15 La deuxi&me fonction du piston (8) est de positionner la pi&ce d'accro- 
chage (9) en position d'accrochage par 1 ' intermgdiaire de son bras (2) 
exercant la fonction de bras de rSarmement (3) qui vient en appui par 
I 1 intermediate de sa face de poussge (17)sur la face de contact (25). 
L'organe de raccordement (10) qui s'accroche sur le bras (2) exercant 
20 la fonction de bras d'accrochage (4) exerce une force qui se rgpercute 
par l'intermgdiaire de l'axe (16) sur 1' autre bras (2) exercant la fonc- 
tion de bras de r^armement (3) qui vient s'appuyer sur la face de con- 
tact (25) du piston (8) . 

Lorsque la force du bras (2\ exercant la fonction de bras de r6arme- 
25 ment (3)^ qui s'exerce par I'intermgdiaire de sa face de poussge (17) 
sur la face de contact (25) du piston (8) de vient sup6rieure & la force 
r£sistante de l'organe £lastique (7), le piston (8) s'enfonce dans le 
corps (1) et cteclenche la rotation rapide de la pifece d'accrochage (9) 
qui lib&re l'organe de raccordement (10) . 
30 Aussit6t apr&s le d^clenchement en rotation de la pi&ce d' accrochage(9) 
le piston (8) revient immgdiatement en appui sur la face d'appui (15) 
du corps (1) avant que la pifece d'accrochage (9) n'est termin^e sa ro- 
tation qui r^alisera un certain angle • 

II s'ensuit que la pifece d'accrochage (9) apr&s son d^clenchement en 
35 rotation qui libkre l'organe de raccordement (10) se retrouvera r£arm£ 
en position d'accrochage lorsque la face de pouss£e (17) d'un bras(2) 
exercant la fonction d£ bras ;de ir^armement (3) viendra buter sur la 
face de contact (25) du piston (8) revenu entre tenps en appui sur la 
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face d'appui (15) du corps (1) . 

De ce fait, lors du fonctionnement du mecanisme d'accrochage a declen- 
chement, la piece d'accrochage (9) realise toujours une rotation d'un 
certain angle uniquement dans le sens du degagement de l'organe de rac- 

05 cordement (10) . 

Cet angle de rotation de la piece d'accrochage (9) lors du fonctionne- 
ment du mecanisme d'accrochage k declenchement est fonction du nombre 
de bras (2) exercant la fonction de bras de rearmement (3) que comporte 
la piece d'accrochage (9) . ' 

10 La piece elastique (13) permet le rearmement automatique de la piece 
d'accrochage (9) en position d'accrochage apres son declenchement en 
rotation . 

En effet, lors de la rapide rotation de la piece d'accrochage (9) apres 
son declenchement en rotation qui libere l'organe de raccordement (10), 

15 le moment d'inertie de la piece d'accrochage (9) resultant de sa rota- . 
tion permet a la face de poussee (17) du bras (2) qui va exercer la 
fonction de bras de rearmement (3), de pousser dans un premier temps 
la piece elastique (13) dans son logement pour venir ensuite outer sur 
la face de contact (25) du piston (8) revenu entre temps a sa position 

20 initiale . 

De ce fait, la rotation de la piece d'accrochage (9) est limitee a un 
certain angle . 

Afin de realiser la liaison du mecanisme d'accrochage a declenchement 
avec un harnais, le corps (1) conporte une embase de fixation (11) pou- 

25 vant etre reliee directement au harnais par des sangles . 

Pour une raison de facilite de fabrication du corps (1), l'embase de 
fixation (11) du corps (1) peut recevoir une piece de jonction (18) 
fixee a cette embase de fixation (11) par un systems mecanique tel que 
vis, boulons, goupilles . 

30 Cette piece de jonction peut etre reliee directement au harnais par des 

sangles . 

La figure 3 represente uue de droite du mecanisme d'accrochage a 
declenchement represente sur la figure 2 . 

La figure 4 represente la uue de dessus du mecanisme d'accrochage 
35 k declenchement represente sur la figure 2 . 

La figure 5 represente en coupe vue de face, le mecanisme d'accro- 
chage a declenchement lors du declenchement a rotation de la piece 
d'accrochage . 
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Le mScanisme d'accrochage & cteclenchement repr6sent6 figure 5 utilise 
une pi&ce d , accrochage(9) de m£me forme de conception que celle d6- 
crite figure 2 . 

Cette pifece d'accrochage (9) est compos^e d'un noyau (19) comportant 
au moins deux bras (2) dont la distance entre leur extr6mit6 (20) et 
l'axe de rotation (5) est identique . 

Etant donn6 que les bras (2) de la pifece d'accrochage (9) exercent 
chacun deux fonctions diff^rentes qui sont : la fonction de bras d'ac- 
crochage (4) et la fonction de bras de r^armernent (3) , il en r^sulte 
que chaque bras (2) de la pifece d'accrochage (9) peut exercer aussi 
bien la fonction de bras d f accrochage (4) que la fonction de bras de 
r^armement (3) suivant sa position . 

Lors du fonctionnement du m^canisme d , accrochage & dgclenchement; la 
force de d£clenchement exerc6e par l'organe de raccordement (10) sur 
un bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) se r6percute 
par l'interm^diaire de l'axe (16) sur un autre bras (2) exercant la 
fonction de bras de r^armement (3) venant s'appuyer par 1 ■ intermgdiaire 
de sa face de pouss£e (17) sur la face de contact (25) du piston (8) 
qui est en appui sur la face d'appui (15) du corps (1) • 
Lorsque la force de d£clenchement devient supgrieure h la force r€sis- 
tante de l'organe 61astique (7) s v exercant sur le piston (8), le bras(2) 
exercant la fonction de bras de rgarmement (3) en f once le piston (8) 
dans le corps (1) • 

Le piston (8) en s*eo£oncent dans le corps (1) dgclenche la rotation 
rapide de la pifece d'accrochage (9) autour de son axe de rotation (5). 
Cette rotation de la pifece d'accrochage (9) autour de son axe de rota- 
tion (5) permet de lib^rer l'organe de raccordement (10) . 
Cette rotation, qui sera stopple lorsque la face de pouss€e (17)d'un 
bras (2) de la pifece d'accrochage £9dreaercaht la fonction de brasnde 
r£armement (3) viendra buter sur la face de contact (25) du piston(8) 
revenu entre temps en appui sur la face d'appui (15) du corps (1), r6a- 
lisera un certain angle . 

La figure 6 repr^sente en coupe vue de face, le mgcanisme d'accro- 
chage h d£clenchement lors de son r£armement automatique • 
Le mgcanisme d'accrochage & d6clenchement represents figure 6 utilise 
une pifece d'accrochage (9) de m§me forme de conception que celle d€- 
crite figure 2 . 

Cette pi&oe d'apcrochage (9) est composge d'un noyau (19) comportant 
au moins deux bras (2) dont la distance entre leur extr£mit£ (20) et 
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l'axe <Je rotation (5) est idontigue . 

La figure 6 p.r»et d-expliguer le fonctionne,nent do reer«e«ent «*—- 
tigue en position d-ccr^bege do e<canis»« d-accrochage *clenche»ent. 
Lore de son fonctionncent, le ^canis^ d-accrochage a declenche^nt 
05 declench. la rotetion de la piece d-accrochage autour de son axe de ro- 

en rotation, !a piece d-accrochage realise una 
rotation d-un oertein angle autour de son axe de rotation (5) • 
Lea bras (2) de le piece d-accrochage (9) exercant chacun d^x foncUons 
10 differentes qui sont •. 1. function d. bras d-accrochag. (•> * Is Tone 
tion de bras de rear^nt <3) per^t gu-apres cheque fonctronnenent du 
^ d-acercchage a declench..**, chague brss de la piece d accro- 
chaqe (9) change simultan*ient de fonction . 

il s-ensuit gu-apres cbagu. foncti^t du e^canisae d-accrochag. > 
15 ueclencbe«ent, un^utre bras (2) d. la piece d-accrocbeg. va^prendr 1. 
pl.ee do bras (2) gui exergsit Is fonction de brss de rt arme«ent (3) 
gue sinultane»ent un autre bras (2) de la pibce d-accrochsge (9 «e 
prendre la place du bras (2) gui exergait la fonction de bras d'eccro- 

Z0 L^ar^t de la piece d-accrochage (9) en position d-accro*age est 
rfalise par 1- inter^diair. d-une piece 4 lastigue (13) g U1 est log*, 
dsns Is partie sup^rieure du corps (1) . 

La fi» de cheque brss. (2),p.r,*t que apres le d*clenche»ent an rota- 
tion de la pibce d'accrochag. (9), le bras (2) exercsnt 1. foncUon da 
25 as de re.r«aent (3) puiaae tou 4 ~rs pousser par lUnter^raxre de 
so face d. pouss*e (17) Is piece elastigu. (13) dan, son loge«ent afin 
„ue la pifcee d-accrochage (9) puiase continuer sa rotation dsna le eons 
de «gage«nt de 1-orgene de raccordement (10). 

La rotation de la pifece d-accrochag. (9) autour de son axe de rots- 
3 0 taoo.,.5) aera stoppee lorsgue le bras (2) exercsnt la fonction de brss 

de resreeaent (3) viendr. outer par 1- interaedisire de sa face de pous- 

s*e (17) sur la face de contact (25) du piston (8) revenu entre te^a 

en appui aur la face d-appui (15) du corpa (1) . 
La position d. 1. piece elestigue (13) log*, dene 1. parUe sup.rx.ure 
, 5 du corps (1) .st deter-une. de fagon gue lorsqu. Is face de pouss«.(17) 
d-un bra. (2) ex.rcent 1. fonction de brae de rSsrneaent 3) v.ent bu- 
ter sur 1. fee. de contact (25) du piaton (S), la piece elastagu. (13) 
a . dTg .g. de l-.xtre»ite (20)du bras (2) sx.rc,nt 1. fonctron d. brss 
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de r£armement (3) pour revenir h sa position initiale . 
La forme des bras (2) de la pifece d'accrochage (9) permet £galement 
qu'une fois la piece Slastique (13) revenue & sa position initiale* 
le bras (2) exercant la fonction de bras de r6armement (3) ne puisse 
05 pas pousser la pifece dlastique (13) dans la rotation inverse & la rota- 
tion qui d£gage l f organe de raccordement ' (10) • 

De ce fait, le bras (2) exercant la fonction de bras de r6armement(3) 
se retrouve emprisonn6 entre le piston (8) et la pifcce dlastique (13) 
permettant ainsi & la pi&ce d'accrochage(9) de se retrouver automati- 

10 quement r^armSe en position d'accrochage . 

Le fait que le bras (2) exercant la fonction de bras de r6armement(3) 
puisse pousser la pifece glastique (13) dans son logement afin que la 
pi&ce d'accrochage (9) puisse continuer sa rotation est permis grdce 
au moment d'inertie de la pifece d'accrochage (9) resultant de sa rota- 

15 tion autour de son axe de rotation (5) . 

La figure 7 repr^sente en coupe vue de face, le mgcanisme d'accro- 
chage & dSclenchement r£arm£ en position d'accrochage n'ayant pas h re- 
tenir l'crgane de raccordement . 

Cette figure permet de montrer que le bras (2) qui exerce la fonction 
20 de bras de r£armement (3) se trouve emprisonng entre le piston (8) et 
la pifece 61astique (13) lorsque le mgcanisme d'accrochage h cteclenche- 
ment n'est pas en fontionnement . 

En effet, la pifece d'accrochage (9) qui est mobile autour de son axe 
de rotation (5) ne peut pas par 1' intermgdiaire de son bras de r^arme- 
25 ment (3) se d^gager de la pifece glastique (13) afin de r^aliser une 
rotation inverse 6 celle permettant le dggagement de l'organe de rac- 
cordement (10), car la face de retenue (23) du bras (2) exercant la 
fonction de bras de rdarmement (3) vient buter sur la pi&ce 61asti~ 
que (13) . 

30 De plus, la pi&ce d'accrochage (9) se trouve immcbilisge en rotation 
dans le sens du engagement de l'organe de raccordement (10) car la face 
de pouss£e (17) du bras (2) exercant la fonction de bras de r^arme- 
ment (3) vient buter sur la face de contact (25) du piston (8) . 
La l£g&re mobility de la pifece d'accrochage (9) autour de son axe de 
35 rotation (5) r£arm£ en position d'accrochage est d6termin£e par l'es- 
pace entre lequel le bras (2) exercant la fonction de bras de r^arme- 
ment (3) peut se dgplacer en venant dans un sens buter sur le piston(8) 
par 1' intermedia ire de sa face de poussde (17), et dans 1' autre sens 
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venir buter sur la pifece <51astique (13) par 1* interrm§diaire de sa face 
de retenue (23) . 

La figure 8 reprdsente la coupe A-A du mgcanisme d f accrochage a 66- 
clenchement represents sur la figure 7 . 
05 La figure 9 reprSsente en coupe vue de face, une variante du m6ca- 

nisroe d'accrochage Z dSclenchement utilisant une pifcce d'accrochage de 
conception diff^rente . 

Le mteanisme d'accrochage a d^clenchement represents figure 9 fonction- 
ne de la m§me manifere que le mScanisme d'accrochage a d^clenchement re- 
10 presents figure 2, mais utilise une pifece d'accrochage (9) qui est com- 
posSe d'un noyau (19) comport ant au moins deux bras (2) dont la dis- * 
tance entre leur extrSmite (20) et I'axe de rotation (5) n'est pas 
identique . 

Cette distance entre I'axe de rotation((5) et l'extrSmite* (20) des 
15 bras (2) de la pifece d f sccrochage (9) peut Stre dSterminSe de fagon, 

que au moins un bras (2) exercant uniquement la fonction de bras de r6- 
armement (3) ait une distance entre son extrSmitS (20) et l f axe de ro- 
tation (5) plus iin>ortante que la distance entre I'axe de rotation (5) 
et I'extrSmitS (20) de au moins un autre bras (2) exercant uniquement 
20 la fonction de bras d'accrochage (4) . 

II s'ensuit que dans ce cas, les bras (2) de la pifece d'accrochage (9) 
peuvent avoir chacun une seule fonction spScifique qui est soit lafonc- 
tion de bras de r6armement(3) soit la fonction de bras d'accrochage(4) . 
II en r£sulte que la distance entre I'axe de rotation (5) et 1'extrS- 
25 mite (20) du ou des bras d , accrochage (4) est dSterminde de facon a ce 
que lors de la rotation de la pifece d'accrochage (9), l'extrSmitS (20) 
du ou des bras d'accrochage (4) ne puisse jamais venir buter sur la 
face de contact (25) du piston (8) . 

done la rotation de la pifece d'accrochage (9) aprfes son dSclenchement 
30 en rotation ne pourra pas 6tre stopple par le ou les bras d'accrocha^ 
ge (4) de la pi&ce d'accrochage (9) . 

La pifece d'accrochage (9) est done composSe d'un noyau (19)conportant 
au moins deux bras (2 > dont le ou les bras de rearmement (3) destines 
uniquement a pousser la pifece Slastique (13) dans son logement et a en- 
35 f oncer le piston (8) dans le corps (1) comportent une face de pou- 

ss6e (17) et 9 de mfime , le ou les bras d'accrochage (4) destines uni- 
quement a retenir l'organe de raccordement (10) comportent au moins 
deux faces de retenue(24) (23) faisant entre elles un angle inferieur 
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6.180 degr£s afin de former un crochet permettant h ce que l f prgane 
de raccordement (10) occupe tou jours la mSme position sur le bras 
d'accrochage (4) . 

Dans ce cas, la piece d'accrochage (9) aprfes son de'clenchement en 
05 rotation lors du fonctionnement du mecanisme d'accrochage & declenche- 
ment qui libere I'organe de raccordement (10), realise une rotation 
qui sera stopple lorsque la face de poussee (17) d f un bras de rearme- 
ment (3) viendra buter sur la face de contact (25) du piston (8) re- 
venu entre temps en appui sur la face d'appui (15) du corps (1) . 
10 De ce fait, lors du fonctionnement du mecanisme d'accrochage h declen- 
chement, la piece d'accrochage (9) realise tou jours une rotation d'un 
certain angle uniquement dans le sens du degagement de I'organe de rac 
cordement (10) • 

Cet angle de rotation de la piece d'accrochage (9) lors du fortctionne- 
15 ment du mecanisme d'accrochage & dgclenchement est fonction du nombre 
de bras de rearmement (3) . 

Le d€clenchement en rotation de la piece d'accrochage (9) realise* par 
le bras de rearmement (3) s'effectuera de la m§me maniere que le d6- 
clenchement en rotation de la piece d'accrochage (9) realise* par le 
20 bras (2) exercant la fonction de bras de rearmement (3) decrit figu- 
re '5 . 

De mgme, le r6armement en position d'accrochage de la piece d'accro- 
chage (9), realise* par le bras de rearmement (3) s'effectuera de la 
mgme maniere que le rearmement en position d'accrochage de la piece 

25 d'accrochage (9) realise* par le bras (2) exercant la fonction de bras 
de rearmement (3) decrit figure 6 • 

La figure 10 represente en coupe vue de face, un exemple de di- 
verses formes de conception de la piece d'accrochage . 
Cette figure permet de montrer deux variantes de la piece d'accro- 

30 chage (9) composee d'un noyau (19) comportant au mo ins deux bras (2) 
dont la distance entre leur extre'mite' (20) et I'axe de rotation (5) 
est identique . 

Etant donn£ que chaque bras (2) de la piece d'accrochage (9) peut exer- 
cer deux fonctions diffexentes qui sont : la fonction de bras de rear- 
35 mement (3) et la fonction de bras d'accrochage (4), chaque bras (2) de 
la piece d'accrochage (9) comporte, une face de poussee (17) destinge 
S pousser la piece £lastique (13) dans son logement et h enf oncer le 
piston (8) dans le corps (1) . 
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Chaque bras (2) de la piece d'accrochage (9) comporte egalement au 
moins deux faces de retenue (24) (23) faisant entre elles un angle in- 
ferieur a 180 degres afin de former un crochet destine a retenir I'or- 
gane de raccordement (10) qui occupe toujours de ce fait la meme posi- 
05 tion sur le bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) . 
Un des avantages que I'organe de raccordement (10) soit positionne sur 
le bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) est le sui- 
vant : 

Lors du declenchement en rotation de la piece d'accrochage (10) le 
10 couple du bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) en- 
gendrS par la tension T de I'organe de raccordement multiplied par la 
distance entre l'axe de rotation (5) et la partie du bras (2) ou se 
positionne I'organe de raccordement (10) est equivalent au couple du 
bras (2) exercant la fonction de bras de rearmement (3) engendr* par 
15 la force resistante F de I'organe elastique(7) s'exercant sur le pis- 
ton (8) multiplied par la distance entre l'axe de rotation (5) et la 
face de poussee (17) du bras (2) exercant la fonction de bras de re- 
armement (3) . 

La distance entre l'axe de rotation et la partie du bras(2) exercant 
20 la fonction de bras id'accrochage (4) ou se positionne I'organe de rac- 
cordement (10) <5tant plus petite que la distance entre l'axe de rota- 
tion (5) et la face de poussee (17) du bras (2) exercant la fonction 
de bras de rearmement (3), il en resulte que la force resistante F de 
I'organe elastique (7) est moins importante que la tension T de l'or- 
25 gane de raccordement (10) . 

De ce fait, le mecanisme d'accrochage a declenchement necessite un 
organe <§lastique (7) dont la force resistante F n'est pas tres impor- 
tante . 

La figure 11 represents en coupe vue de face, une variante du me- 
30 canisme d'accrochage a declenchement • 

Le mecanisme d'accrochage a declenchement repr6sente figure 11 fonc- 
tionne de la meme maniere que le mecanisme d'accrochage a declenche- 
ment represents figure 2 , mais differe dans 1' adoption d'une coquil- 
le (21) demontable dans laquelle se loge la piece elastique (13) qui 
35 permet le rearmement de la piece d'accrochage (9) en position d'ac- 
crochage . 

Cette coquille (21) qui s'adapte sur la partie superieure du corps(l) 
peut se fixer par divers systemes tel que vis, boulons, goupilles ou 
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t&tons d' emboitage • 

La coquille (21) peut se fixer par un emboitage de deux ralnures fai- 
sant partie de la coquille (21) qui viennent se loger dans le corps(l). 
Cet emboitage peut se r£aliser par une deformation eiastique momentan^e 
de la coquille (21) qui peut fitre r6alis6e en mati&re plastique • 
La figure 11 per met de montrer dgalement une variante du mecanisme 
d'accrochage & declenchement dans la fagon de retenir 1'organe de rac- 
cordement (10) . 

Le mecanisme d'accrochage & declenchement fonctionne de la m6me manifere 
que le mecanisme d'accrochage h declenchement represents figure 2 
mais difffere dans la fagon de retenir 1'organe de raccordement (10) . 
En effet f la figure 11 montre que la retenue de 1'organe de raccorde- 
ment (10) peut se r£aliser par 1' intermediate de au moins une face 
inclinSe (22) des deux pattes (12) et la face, de retenue (23) d'un 
bras (2) de la pi&ce d'accrochage (9) exercant la fonction de bras 
d'accrochage (4) . 

En consequence, au moins une face inclin£e (22) des deux pattes (12) 
et la face de retenue (23) d'un bras (2) exercant la fonction de bras 
d'accrochage (4) font entre elles un angle infdrieur h 180 degr£s afin 
de former un crochet destine h retenir 1'organe de raccordement (10) 
qui occupe tou jours de ce fait, la mgme position sur le bras (2) exer- 
cant la fonction de bras d'accrochage (4) . 

En ce quiconcerne I'embase de fixation (11) du corps (1), celle-ci 
peut §tre muni d'une semelle amortissante (14) afin d'attenuer les 
secousses du mecanisme d'accrochage h declenchement lors de son fonc- 
tiormement ♦ 

La figure 12 repr£sente la coupe A-A du mecanisme d'accrochage & 
declenchement represente sur la figure 11 . 

Cette figure permet de montrer la forme de conception de la coquille 
(21) se fixant sur la partie supdrieur du corps (1) par l f emboitage 
de deux rainures • 

Cette figure permet egalement de montrer la pi&ce eiastique (13) qui 
se loge dans la coquille (21) . 
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REVINDICATIONS 

Revendication 1 : mecanisrne d-accrochage a ^ clenched t pour bar- 
nais constitue d'un corps (1) prolonge de deux pattes (12) qui -un- 
tiennent un axe (16) et supportant une piece d-accrochage (9) nobxle 
autour de son axe de rotation (5) et qui est imnobilisee « J^»" 
d-accrochage par 1- inter ^diaire d-une piece elastique de rear^nt(13) 
et d-un ensile elastique de declenchenent (6) (7) (8) caracterxse en 
ce que la pi*ce d-accrochage (9) nubile autour de son axe de rota- 
tion (5) est compose d'un noyau (19) conportant au noxns deux bras(2). 

Revendication 2 : necanisne d-accrochage a declenchenent selon la 
revendication 1 caracterise en ce que au ncins un bras (2) 
d-accrochage (4) est destine a retenir 1-organe de raccordenent (10) 
que au mains un autre bras (2) appele bras de rearnercentO) est des- 
tine a reamer la piece d-accrochage (9) en position d-accrochage et a 
declencher la rotation de la piece d-accrochage (9) . 

Revendication 3 : necanisn* d-accrochage a declenchenent selon les 
revendications 1 et 2 caracterise en ce que la piece ^-rochage (9) 
est coaposee d-un noyau (19) conportant au noins deux bras 2) dontla 
distance entre leur extrendte (20) et 1'axe de rotation (5) est xden- 

20 ^Revendication 4 : rnecanisne d-accrochage a declenchenent selon la 
revendication 3 caracterise en ce que les bras (2) de la piece d accro- 
chage (9) exercent chacun deux functions differentes qui sont : la 
fonction de bras d-accrochage (4) et la fonction de bras de rearme- 

25 ^Revindication 5 : mecanisne d-accrochage a d6clenchement selon les 
revendications 3 e t 4 caracterise en ce que lorsque n'inporte quel 
bras (2) de la piece d-accrochage (9) exerce la fonction de bras de 
rear-nenent (3), un autre bras (2) exerce sin.ultane.nent la fonctxon de 

bras cTaccrochage (4) • 
J0 Revendication 6 : necanisn* d-accrochage a declenchenent selon les 

revendications 1 et 2 caracterise en ce que la piece 

est conposee d'un noyau (19) conportant au noins deux bras (2 dont la 
distance entre leur extrendte (20) et 1'axe de rotation (5) n est pas 

35 ^vindication 7 : necanisne d-accrochage a declenchenent selon la 
revendication 6 caracterise en ce que au noins un bras (2) exercant 
unigu n*nt la function de bras de r.arnenent (3) ait une dxstance entre 
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son extr6mit6 (20) et l'axe de rotation (5) plus important que la dis- 
tance entre l'axe de rotation (5) et l»extr6mit£ (20) de au moins un 
autre bras (2) exercant uniquement la f one t ion de bras d'accrocha- 
ge (4) . 

05 Revendication 8 : m^canisme d'accrochage h ddclenchement selon les 

revendication 1 et 2 caract£ris£ en ce que lors du fonctionnement du 
m^canisme d'accrochage & d^clenchement, la pifece d'accrochage (9) rea- 
lise tou jours une rotation d'un certain angle uniquement dans le sens 
du dggagement de l'organe de raccordement (10) . 

10 Revendication 9 : mgcanisme d'accrochage h ddclenchement selon les 

revendications 1 et 2 caract6ris6 en ce que chaque bras (2) de la pifece 
d'accrochage (9) exercant la fonction de bras de rSarmement (3) conri- 
porte une face de pouss£e (17) destinge h pousser la pifece 61asti- 
que (13) dans son logement et a enfoncer le piston (8) dans le corps(l) 

15 et,Que chaque bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) 
comporte au moins deux faces de retenue (24) (23) faisant entre elles 
un angle infdrieur h 180 degr£s afin de former un crochet destine a re- 
tenir l'organe de raccordement (10) . 

Revendication 10 : mgcanisme d f accrochage & dgclenchement selon les 

20 revendications 1 et 2 caract£ris£ en ce que au moins une face incli- 
n£e (22 ) des deux pattes (12) et la face de retenue (23) d'un 
bras (2) exercant la fonction de bras d'accrochage (4) font entre elles 
en angle inf^rieur h 180 degr£s afin de former un crochet . 
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